Вопросы к дифзачёту по дисциплине

«Автоматические системы СХМиО»

1. Цели изучения дисциплины, структура курса. Учебники и учебные пособия.

2. Значение автоматизации сельскохозяйственных машин для разработки конструкций с/х машин.

3. Понятие об управлении. Ручное и автоматическое управление, автоматизированные обекты.

4. Система автоматического управления. АСУ, АСУП, АСУТП, САТП. 

5. Классификация систем САТП по функциям

6. Структурные схемы САТП

7. Функциональная схема системы автоматического управления

8. Элементы функциональной схемы

9. Классы САУ: по цели управления; по алгоритму функционирования; по закону управления;

10. Статические и астатические САУ

11. Классы САУ по форме представления сигналов

12. САУ разомкнутые и замкнутые, линейные нелинейные, оптимальные, адаптивные). 

13. Функции и типы систем автоматического управления. 

14. Ручное и автоматическое регулирование. 

15. Воздействие в системах автоматического управления. 

16. Системы статического и астатического регулирования.

17. Принципы автоматического управления ТП

18. Динамическое звено САТП

19. Характеристики элементов и систем автоматического управления. 

20. Формы представления характеристик

21. Статические свойства элементов автоматики. 

22. Динамические характеристики элементов автоматики. 

23. Формы представления ДХ: ДУ, ДУ в стандартной форме

24. Формы представления ДХ в комплексной области

25. Формы представления ДХ во временной области

26. Дискретные формы ДХ

27. Связь между формами представления

28. Типовые звенья линейных систем автоматического управления (пропорциональное, апериодические, колебательное, дифференцирующее, усилительное, запаздывающее). 

29. Динамические характеристики типовых звеньев. 

30. Структурные схемы систем автоматического регулирования

31. Соединения звеньев

32. Правила преобразования структурных схем.

33. Эквивалентные схемы САУ

34. Применение ЭВМ для моделирования динамических процессов в системах автоматического регулирования сельхозмашин 

35. Качество функционирования САУ. Показатели качества.

36. Устойчивость систем автоматического регулирования 

37. Условия устойчивости линейных систем автоматического регулирования. 

38. Критерий устойчивости Гурвица. 

39. Критерий устойчивости Михайлова. 

40. Критерий устойчивости Найквиста - Михайлова.

41. Точность САУ

42. Быстродействие САУ

43. Особенности динамики нелинейных САУ

44. Эффекты в нлинейных САУ: автоколебания, смещение, скольжение, затягивание, синхронизация

45. Элементы автоматики. Система ГСП . Уровни и ветви ГСП.

46. Датчики систем автоматики. 

47. Классификация датчиков. 

48. Генераторные датчики.

49. Параметрические датчики.

50. Омические. Магнитные. Емкостные. Индукционные. 

51. Радиационные преобразователи и датчики. Оптические. 

52. Первичные преобразователи и датчики температуры. 

53. Первичные преобразователи и датчики влажности. 

54. Первичные преобразователи и датчики уровня. 

55. Первичные преобразователи и датчики давления, расхода, количества. 

56. Первичные преобразователи и датчики угловой скорости вращения. 

57. Первичные преобразователи и датчики состава и свойств вещества.

58. Усилители систем автоматики. Электронные. Магнитные усилители. Пневматические и гидравлические усилители.

59. Логические элементы автоматики. Логические операции «НЕ», «И», «ИЛИ», реализуемые логическими элементами. Применение релейных схем. 

60. Вычислительные устройства автоматики.

61. Исполнительные элементы автоматики. 

62. Электродвигательные и соленоидные исполнительные механизмы. Электромагнитные муфты. Гидравлические исполнительные органы.

63. Автоматические регуляторы. Классификация. Алгоритм управления. 

64. Электрические регуляторы приборного и аппаратного типа. 

65. Электронные регуляторы агрегатной унифицированной системы (ЗАУС). 

66. Пневматические регуляторы. Гидравлические регуляторы. Законы регулирования.

67. Автоматизация вождения мобильных сельскохозяйственных машин.
68. Система автоматического вождения культиватора по рядкам растений.
69. Автовождение трактора по проволоке и по копиру и прицепных машин. 

70. Автоматы вождения самоходных корнеуборочных машин. 

71. Автоматизация вождения прицепного кукурузоуборочного комбайна по рядку.
72. Устройства автовождения комбайна по валку

73. Автоматизация управления фрезой в садах.
74. Автоматизация загрузки сельскохозяйственных машин. 

75. Автоматизация загрузки зерноуборочных комбайнов 

76. Автоматизация загрузки картофелеуборочных комбайнов. 

77. Автоматизация регулирования положения рабочих органов. 

78. Системы автоматики заглубления рабочих органов плуга по копиру и по силе. 

79. Автоматизация высоты среза сельскохозяйственных культур.
80. Система автоматизации прореживателяю

81. Системы автоматического выравнивания молотилки.

82. Многоконтурные системы автоматики комбайна.

83. Самонастраивающиеся системы автоматики загрузки комбайна.

84. Средства контроля работы сельскохозяйственных машин.  

85. Система контроля уровня загрузки. 

86. Система контроля скорости вращения рабочих органов машин. 

87. Системы контроля движения семян в рабочих органах посевных машин. 

88. Устройства контроля потерь зерна УПЗ.

89. Перспективы автоматизации сельскохозяйственных машин.
Должны отчёты 8 лаб работ и реферат.
